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L'invention a pour objet un dispositif trans- 
mission intennittente perfectionne presentant d'im- 
portants avantages mecaniques par rapport aux dis- 
positifs connus dans un but analogue, notamment en 
ce qui concerne i'uniformite des mouvements mis en 
jeu, d'ou resulte un bon equilibrage, la douceur de 
fonctionnement et I'absence de vibrations permet- 
tant le fonctionnement aux grandes vitesses, De plus 
ce dispositif est facile et economique a fabriquer a 
partir de pieces simples et usuelles, et est peu en- 
combrant. 

II presenle en outre une grande souplesse d'utili- 
sation en ce qui concerne le choix de la periodicite 
et de I'etendue des phases d'immobilite et de mou- 
vement; plusieurs dispositifs sont susceptibles d'e- 
tre associes en cascade pour augmenter la variete 
des lois de mouvement obtenus» 

Le dispositif d'entrainement intermittent objet de 
I'invention est remarquable essenlieliement en ce 
qu'il comprend une, roue a chaine fixee en position 
excentree sur un plateau d'entree (ou autre element 
d'entree) entraine en rotation uniforme autour 
d'un axe que recoupe le cercle primitif de ladite roue 
a chaine, une deuxieme roue a chaine solidaire de 
I'organe auquel il s'agit de communiquer le mouve- 
ment intermittent, les deux roues etant reliees par 
une chaine de transmission de longueur suffisante 
pour permettre le debattement de la premiere roue 
lors de sa rotation excentrique, et un ensemble 
agence pour maintenir la tension de la chaine pen- 
dant toute la duree de chaque tour de I'element 
d'entree. 

Cet ensemble de maintien de la tension de la 
chaine comprend notamment. selon le mode de rea- 
lisation prefere, une troisieme roue a chaine engre- 
nant avec la chaine de transmission et montee 
folle sur un plateau d'excentrique entraine par le 
plateau d'entree, notamment par engrenement direct 
de ces deux plateaux avec un rapport de transmis- 



sion unite, de maniere a assurer ie maintien de la 
tension de la chaine par la troisieme roue. 

On va maintenant decrire quelques exemples de 
realisation non limitatifs en regard du dessin an- 
nexe sur lequel : " 

Fig. 1 est une vue en plan par-dessus du dispo- 
sitif objet de I'invention; 

Fig. 2 en est une elevation laterale; 

Fig. S est un schema du dispositif des fig. 1-2, 
montrant la position relative des organes au debut 
d'une phase d'inunobilite; 

Fig. 4 est une vue analogue a la fig. 3 mais relative 
a la fin de la phase d'immobilite; 

Fig, 5 est analogue a ia fig, 3 mais montre la 
position relative des organes a un- instant interme- 
diaire entre le debut et la fin du cycle de com- 
mande; 

Fig. 6 est un schema analogue relatif a une va- 
riante de I'invention selon laquelle le diametre de 
Telement de sortie est double;, cette figure montre, 
en traits pleins et en pointilles respectivement le de- 
but et la fin de la phase d'immobilite;' 

Fig. 7 est une vue relative a la variante de la 
fig. 6 a un instant intermediaire entre le debut et la 
fin du cycle de commande; 

Fig. 8 enfin montre une variante de I'invention 
dans laquelle deux dispositifs selon les fig. 1-5 
sont associes en cascade pour etendre les possibilites 
d'applications du dispositif resultant. 

Dans le mode de realisation represente aux figures 
1 et 2, le dispositif comprend un bati 10 compose 
d'une plaque de base 11 et d'un montant 12 fixe 
a la plaque par un boulon 13. 

Le montant 12 porte un bloc moleur 14 constitue, 
dans I'exemple, par un moteur electrique 15 et un 
engrenage reducteur 16. L'embase 17 du moteur 
15 est fixe au montant 12 par des vis 18, Un cable 
19 et un interriipteur 20 perniettent la commande 
du moteur. Le reducteur 16, qui avantageusement 
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fait corps avec le moteur selon une disposition 
courante, porte ifn pignon 22 sur son arbre de 
sortie 21. 

Avec le pignon de commande 22 engrene une 
roue dentee 23 constituant ['element d'entree du 
dispositif objet de I'invention, et iaisant corps dans 
I'^xec^ple ayec un bout d'arbre 24 monte dans un 
pSlieir 25, fixe sur la plaque 11 au moyen de bou- 
lons 26. Avec la face superieure de la roue 23 est 
solidarisee, par des boulons 28, une roue a chaine 
27 dont le plan general se trouve un peu au-dessus 
du plan de la roue 23, La circonference primitive de 
la roue a chaine 27, .figuree en 29, coupe exacte- 
ment le prolongement de Taxe geomelrique 30 de 
I'arbre 24 portant la roue dentee 23. Ainsi VsLxe 31 
de la roue a chaine 29 est excentre par rapport 
a i'axe geonietrique 30 de la roue 23 et tourne avec 
celle-ci autour dudit axe 30, qui est fixe par rapport 
au bati 10. 

Un contrepoids 23a est avantageusement fixe a 
ia face inferieure de la roue 23 pour l*equilibrage 
dynamique de I'ensemble tournant. 

Le dispositif comprend d'autre part un organe de 
sortie 32 compose d'une roue a chaine 33 munie 
d'un bout d'arbre 34 monte dans un palier 35 fixe 
a la plaque 11 de sorte que Taxe geometrique 36 de 
I'arbre 34 se trouve en position fixe, parallele a 
I'axe 30 de la roue 23. La roue a chaine 33 se 
trouve dans le meme plan que la roue 27 et, dans 
I'exemple, est solidaire en rotation de I'arbre 34. 

L'arbre 34 porte d'autre part un plateau indica- 
teur 37 portant, dans cet exemple, un repere radial 
38 destine a faire apparaitre le comportement de 
I'organe de sortie 32 dans chaque cycle operatoire. 
Un index 40 fixe a la plaque 11 indique la posi- 
tion relative du plateau 37 avec son repere radial 
38 par rapport au bati. I'index est forme par un 
montant 39 auquel un bras 40 est fixe au moyen 
d'un ecrou 41. Le plateau indicateur 37 est repre^en- 
te a titre d 'exemple : il doit etre bien entendu a cet 
egard que I'organe de sortie pourrait comprendre 
un ou plusieurs dispositifs destines a etre entraines 
en rotation intermittente, et qui pourraient etre 
montes sur I'arbre 34 ou etre entraines a partir de 
cet arbre. 

L'organe intermediaire assurant la transmission 
du mouvement intermittent a i'organe de sortie 32 
est constitue par une chaine sans fin 42 qui peut 
etre composee de la maniere connue par des maillons 
43 et des galets 44. Les maillons doivent permettre 
une variation importante de la tension dans la partie 
de la chaine, comme on le verra, au-dela des 
roues 37 et 27. Le dispositif 45 servant a maintenir 
la tension de la chaine au cours de chaque cycle 
de rotation de la roue dentee 23 comprend une roue 
dentee compensatrice 46 et un tendeur decrit plus 
loin et destine a absorber Tusure de la cliaine avec 
le temps. La roue 46 engrene avec la roue 23 et 



presente avantageusement le meme diametre quo cel- 
le-ci pour donner un rapport 1/1 mais tourne bien 
entendu en sens inverse. La roue 46 est portee par 
un arbre court 47 tournant dans un palier 48 fixe 
a la plaque 11 par des boulons 26. L'axe geome- 
trique 49 de la roue 46, fixe par rapport au bati 10, 
est parallele aux axes 30 et 36 des organes d'en- 
tree 23 et de sortie 32. La roue 46 porte un mane- 
ton excentre 50 d'axe geometrique 51 dont la dis- 
tance au centre de la roue 46 peut avantageusement 
etre egale a celle de l'axe 31 au centre de I'or- 
gane d'entree 23. Une roue a chaine 52, dans le 
meme plan que les roues 27 et 33, tourne librement 
sur le maneton 50. Un contrepoids 46o fixe a la 
face inferieure de la roue dentee 46 assure I'equili- 
brage dynamique de I'equipage tournant 46-52. 

Un galet fou 53, dans le meme plan que les 
roues 27, 33, 52, est porte par un arbre court 54 
* auquel est fixe un bras radial 55 oscillant dans un 
palier 56 fixe au bati au moyen- de boulons 26. Le 
galet 55 pouvant tourner independamment de I'ar- 
bre 54, le bras 55 est en mesure de prendre une 
orientation tandis que le galet 53 est maintenu en 
contact libre avec la chaine 42. L'axe geometrique 57 
du galet 53 est fixe par rapport au bati 10. 

De I'ensemble 45 fait egalement partie un sabot 
58 compensateur d'usure, presentant une surface de 
glissement 59 en contact avec la peripheric exte- 
rieure de la chaine 42. Le sabot 58 pivote en 60 
sur le bras 55, et ie pivot 60 est muni d'un prolon- 
gement superieur 61 auquel est attachee I'extremite 
62 d'un ressort 63, ancre d'autre part en 64 au mon- 
tant 39 de I'index 38. 

Le fonctionnement est le suivant : 

Le moteur 14 imprime par le pignon 22 une 
rotation uniforme a I'organe d'entree 23 qui est en- 
traine dans le sens dextrorsum suivant la figure 1. 
On se refere maintenant aux vues schematiques des 
figures 3, 4 et 5. L'organe d'entree 23 entraine en 
rotation la roue a chaine 27 excentriquement par 
rapport a l'axe 30, et comme cette roue 27 est soli- 
daire de la roue dentee 23, la roue 27 fait un tour 
par tour de la roue 23. Dans la position representee 
en traits pleins sur la figure 3, la roue a chaine 27 
commence une periode d'immobilite dans laquelie un 
galet 44 de la chaine vient s'aligner sur l'axe 30. 
Le galet ainsi aligne demeure dans cette position 
d'alignement axial pendant le temps que met la 
roue a chaine 27 a engrener avec le galet 44 suivant 
de la chaine, apres quoi la chaine est ecartee de 
toute position pour laquelie un de ses galets 44 puis- 
se de nouveau coincider avec l'axe 30 de la roue 
dentee 23 jusqu'a ce que celle-ci ait fait un tour 
complet. Ainsi le brin de la chaine 42 compris entre 
I'organe de sortie 32 et la roue a chaine d'entree 27, 
demeure immobile jusqu'a ce que celle-ci ait decrit 
un arc d'environ 60'^ dans cet exemple. Si Ton desire 
maintenir la chaine 42 et l'organe de sortie 32 abso- 



lument immobiles ,il convient d*utiliser un arc actif 
: iin peu plus f aible, en se rappelaflt que le galet 44 
'■' en position. d*alignement axial commence a s'ecar- 

ter de I'axe 30 a Tinstant ou la ifoue a chaine 27. 
■ atteirit. la position de la 'figure 4. Le repere radial 
: . 38 reste en alignemeht avec I'index 40 pendant la 

phase d'imraobilite, mais lorsque la roue 23 continue 
•i .de iourner pour passer de la position de la figure 4 

a celle de la figure 5, la chaine 42 avance^a une 

Vitesse acceleree et atteint &a vitesse marimale envi- 
\ ron a la position de la figure 5. La chaine 42 decele- 
.../(re alors jusqu'a ce que. la roue 27 soit revenue all 
4 debut de sa position.d'iinmobilite (fig. 3), Une par- 

* ticularite de ce dispositif d'entrainement intermittent 
. est rabsence de tout choc, au depart et a Tarret, con- 
. trairemenl a.beaucoup d'autres genres de dispositifs 

'Jf a but /analogue, tels que ceux, bien conrius, a 
, V .croix de Malta. _ \.>_ ."V;*: 

.;• . Comme la roue deht'ee comjpensatrice 46 engrene 
avec la. roue 23 dans le rajpport 1/1, la roue a chainV ; 
" :" 52 accomplit elle aussi lin toiif poiir chaque tbmrjae 
. Vk 27. Mais comrae le.sens de la rotation de la 
. roue conapensatrice 46 est inverse ; de . celui de la 
*/%^roue 23, la roue a chaine 52 se.trouve a sa position, 
superieure pendant que la roue 27 occupe sa position . 
^-la plus basse selon la figure 3. Pendant la phase 
i Vjdf'iramobilite, les axes 51 et 31 sont a peu presrali- ; 

• ■ -gnes avec les axes 49 et 30 'des roues 46 et 23.' Get ' 
y^agencem&ni reduit au minimum les allongemerits. et»' 
. :>contract subis par la chaine 42 et reduit ia 

- i ;course que doit executer le sabot tendeur 38 trans- 
yersalement au" plan des axes 51 et 57 de la roue 
. compensatrice 52 et du galet fou 56 respectivement. 
'• Une amplification d'effort importante etant realisee 

Mgrace a Tapplication de la pression au brin de 
.;,<bhaine 42 compris entre le galet fou 53 el la roue a 
chaine 52, le ressort peut etre relativement faible 
-tout en assurant la tension correcte de la chaine. 

' ' Dans la variante schematisee figure 6, la disposi- 
tion generale est la meme; seul le diametre de la 
roue a chaine de sortie est change,- Cette roue 65 
a en eilet ici un diametre double de celui de la roue 
correspondante 33 du premier mode de realisation. 
Avec cette disposition la roue de sortie 65 presente 
deux positions d'immobilite diametralement oppo- 
sees, I'une etant celle de la figure 6; pour les deux 
positions, le repere 38 occupe les deux positions re: 
presentees en pointilles sur la figure 7. De meme, 
il y a deux positions de vitesse maximale a chaque 
cycle, Tune indiquee sur la figure 7, I'autre en prin- 
cipe diametralement opposee, au moment ou la roue 
65 a tourne d'environ 180^. On remarquera que cha- 
que cycle complet de la roue de sortie 65 comprend 
ainsi deux phases d'immobilite et deux phases de 
mouvement. 

Selon la variante de la figure 8, on confere au 
dispositif d'entrainement intermittent une plus gran- 
de souplesse d'utilisation en se servant de I'arbre de 



sortie 34 pour entrainer im second disposiUf 4 Vn^^^^ 
trainement intermittent . identique dont la roiie ; den^': - i 
tee d'entree est designee par .23a, la roue alc^ineU?^ 
d*entree par 27o et celle d^. sdrtie par 32o. L'orienrj; J 
tation de i'arbre de sortie 34a du premier fKsppsi^^^^^^^ 
peut etre modifiee par rapport a la roiie 32 au moyen j'^^^^^ 
d'un organe de reglage 66; avec. cette di^ofitipn ■ 
on peut faire en sorte que rare d'immobilite de 
roue 23a s'ajoute a celui de la roue 23a, ce qui ^^^^^^ 
' permet.de! main ten ir Torgane de sortie. 32a immobi- ■ 
lise sur un arc d'environ ^120*^ de chaque tour . 'ide^i v 
la roue d'entree 23. II est pax ailleurs evident qu'pii 
pourrait realLser toutes combinaisons voulues en o^/l^, 
qui concerne le depart, I'arret, racceleration - et jla ; ' 
deceleration des organes de sortie, eh reglant Isf posi-^^ ^ 
tion relative de I'arbre 34o =par rapport, a la. jroue jO . 

32.. • • , 'yyy^fKt^:-' 

On remarquera ^que la transmission intermittenle j 
objet de .rinventi6n;fh'utiUse : que des : elements Ven ^j^^^^ 
. iotaUpn uniforme - a -rexce^^ com-.; 1; *; 

; pensateiiir; mais I'agencement^ que le mouVey-^^^^^^^ 

ment alternatif du bloc compensateur est ;de - faible 
anipiitude, et que la "masse dey pieces qui . en ion^ 
partie est assez legere; contrairement aux disposiv':^ . 
tifs courarits qui comportent ,des masses importan- ; 
tes eh moiiveraient alternatif, tels que vilebrequins, > 
etc. Grace a ce mode de fonctionnement continu; et .> 
unifofme le dispositif peut fonctionner a grande yi- '/ ' 
tesse saris vibrations'. En biitre, I'agencement des or- . ] 
ganes est lel . qu'il ne s'y developpe nulle part '^v 
d'efforts eleves, ce qui reduit I'u&uie et le ris- ." 
que de casse. V " . . 

On pourra bien entendu appporter de nombreuses 
modifications aux exemples de realisation decrits 
sans s'ecarter de'l'espfitde Tinvention. 

RESUME 

L'in vert ion a pour objet un dispositif d'entrai-, 
nement intermittent remarquable en ce qu'il com- 
prend une roue a chaine fixee en 'position excentree 
sur un plateau d'entree (ou element equivalent) 
entraine en rotation uniforme aulour d'un axe que 
recoupe le cercle primitif de ladite roue a chaine, 
une deuxieme roue a chaine solidaire de I'organe au- 
quel il s'agit de communiquer un mouvement inter- 
mittent, les deux roues etant reliees par une chaine 
de transmission de longueur suffisante pour per- 
mettre le debattement de la premiere roue lors de sa 
rotation excentrique, et un ensemble agence pour 
maintenir la tension de la chaine pendant toute la 
duree de chaque tour du plateau d'entree. 

Ce dispositif peut presenter en outre les parti- 
cularites suivantes isolement ou en ,toute combinai-. 
son operante : 

a. Le dispositif comprend une troisieme roue a 
chaine engrenant avec la chaine de transmission et 
montee folle sur un plateau excentrique entraine a 



« ia Vitesse voulue pour assurer le maintien de la ten- 
siondeiachatnfeparlatroisiemeroue; ^ 
fc. Le plateau excentrique ; portant la troisieme 
roue a chaiie selon o engren^ avec Ic plateau d en- 

Le rapport de transmission enlre les deux pla- 
teaux selon b est Tunite; ■ ; ' ' . 
:..(/. Les axes des plateaux et <?[es roues' sont paral- 

• ^^^^'Uens^mble ' du dispositif ^:est .mont^ «ir:;ji^; 
. bati . qui porte egalement un ■ moleur entrainant le 
. - plateau d'entree; • j 

•/.- Les axes des deux plateaux excentriques et c^.»>' 
Jmics quails portent s'alignent a chaque periode dW 

mobilite dii plateau de sortie; ^ ^ ; > . • - ' > : 

' - -'g. Le 'dispositif bomporte en- . outre un sabot len- 

deur auxiliaire maintenu elastiquement au contact 

de la chain^ pour absorber le jeu re&iduel • ' v. 

:v- A:- Deux dispositifs d'entrainement intermittent du 
^ type precite, ou davantage^sP^V a^socife 



bade, le plateii de sbrtievde Tu^ constituan|^p:^' 
entrainant;ie plateau d'entree del^toe;.^ :;;S^0:% i: 

Le calage relatif erilre le plateau de sortie .^^^ 
premier ;ies dispositifs sdon A el le F^ateau [jd'enj^ 
du second dispositif entraine par iui, est regjab^tvi.; 

La^thaine de transmission etant du type ijde^;, . 
celles dorit les mailloi^s sont relies par des ^^i^in^^jr, 
Valet de lii: bhain^parvientlen alignenient axia^a^.y 
i'axe^ diirplateau d'eritr^e' po^ ^fe^Sf^^V 
phase d'immobilite 'du plateau de sortie 

)fc. .Le rapport des r^OhS des roiies peut etr^ <^ 
de maniere a assurer plus d'une Deridde d'immobiv 



lite du plateau de sortie par tour du plateau d en-. 
tree, et notamment deux periodvi. criuiM^Liiiie ea po-^. - 
sitions diamelraleinent opposees. ' :'^.JM)^!?^?M 

^ :;Sod^6 dite : KElVmELE EN6iNEERING, INQ^^^^ : 
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